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Леонид  Андреевич  Краснодубец 

(к 80-летию со дня рождения) 

Краснодубец Леонид Андреевич, ровесник Ве-

ликой Победы, родился 6 апреля 1945 года в г. 

Севастополе в семье морского офицера Красно-

дубца Андрея Фёдоровича – воспитанника 

ЧВВМУ, который вместе с выпускниками первого 

набора в 1941 году был направлен на Черномор-

ский флот, где в качестве командира морского 

охотника принимал участие в боевых операциях 

при обороне и освобождении Севастополя, Одес-

сы, Новороссийска, Керчи, Кавказа, а также в 

освобождении Румынии. 

В среднюю школу Леонид Андреевич пошел 

во Владивостоке, продолжил обучение в Ленин-

граде, а окончил в Севастополе, получив аттестат 

о среднем образовании вместе с дипломом об 

окончании Детской спортивной школы г. Сева-

стополя по отделению пулевой стрельбы с при-

своением первого разряда. 

Леонид Андреевич закончил Севастопольский приборостроительный институт 

(СПИ), получив диплом с отличием по специальности «Автоматика и телемеханика» и 

квалификацию «инженер-электрик». Преддипломную практику проходил в ЦНИИ «Ав-

рора» (г. Ленинград), где принимал участие в моделировании на аналоговых вычисли-

тельных машинах активных успокоителей качки для крупных кораблей. После этого он 

поступил в аспирантуру и параллельно в Донецкий государственный университет, где 

обучался по специальности «математика». В период обучения работал на кафедре техни-

ческой кибернетики и руководил научно-исследовательскими и опытно-конструктор-

скими работами по разработке, созданию и исследованию методов и средств цифровой 

обработки сигналов гидроакустических систем специального назначения. Эти работы 

выполнялись по постановлению государственной Комиссии по военно-промышленным 

вопросам в интересах оборонной тематики СССР и в рамках хозяйственных договоров с 

предприятиями и организациями военно-промышленного комплекса. В кандидатской 

диссертации Леонид Андреевич предложил новый метод компьютерного анализа стати-

стических характеристик точности нестационарной системы самонаведения крылатых 

ракет морского базирования. Результаты были внедрены в НПО «Гранит» (г. Ленинград). 

В дальнейшем он поступил в докторантуру (научный руководитель – д.т.н., профессор 

Барабанов А.Т.) и успешно окончил ее. Одновременно с обучением в докторантуре Лео-

нид Андреевич работал в Морском гидрофизическом институте (МГИ) НАН Украины 

ответственным исполнителем и научным руководителем соответственно работ по дого-

ворам с НПО «Хартрон» (г. Харьков) и КБ «Южное» (г. Днепропетровск), которые вы-

полнялись в рамках Национальной космической программы Украины. 

После окончания докторантуры Леонид Андреевич защитил докторскую диссертацию 

на соискание ученой степени доктора технических наук на тему «Морские наблюдатель-
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ные  системы  с  управляемыми  процессами  сбора  и  обработки данных». В диссертации 

было получено новое решение научно-прикладной проблемы, которая состоит в повыше-

нии эффективности существующих и создании новых наблюдательных систем морского 

назначения на основе организации управления процессами сбора и обработки данных, 

поступающих по каналам спутниковой связи от распределённых подвижных объектов, 

являющихся носителями платформ сбора данных. Результаты внедрены в РосНИИ Кос-

мического приборостроения (г. Москва), ГП «Морсвязьспутник» (г. Москва), ЦНИИ 

Морского флота (г. С-Петербург), МГИ НАН Украины (г. Севастополь), НИП «Марлин-

Юг» (г. Севастополь). 

Леонид Андреевич стажировался в Московском авиационном институте и МГИ НАН 

Украины. Работал в организациях высшего образования СПИ, СевНТУ и СевГУ на долж-

ностях от старшего лаборанта до профессора и заведующего кафедрой. Получил ученые 

звания доцента и профессора кафедры технической кибернетики. Руководил филиалом 

кафедры технической кибернетики созданными при МГИ НАН Украины. Затем органи-

зовал на базе НПК «Поиск» (г. Феодосия) под эгидой НПО «Ленинец» (г. Ленинград) фи-

лиал кафедры, где велась подготовка инженеров по специализации «Автоматизирован-

ные системы научных исследований и комплексных испытаний» для военной отрасли. 

Награждён знаком «Отличник образования». 

В 2023 году избран действительным членом Академии военных наук. 

В рамках научного направления «Конструирование адаптивных алгоритмов управле-

ния на основе решения обратных задач динамики и локальной оптимизации» под руко-

водством Леонида Андреевича защищены две кандидатские диссертации, посвящённые 

разработке новых алгоритмов автоматического управления кораблём на воздушной по-

душке и подводным автономным роботом-профилографом. Результаты внедрены на АО 

«Завод Фиолент» (г. Симферополь) и в МГИ НАН Украины (г. Севастополь). 

В настоящее время научные интересы юбиляра связаны с разработкой новых методов 

автоматизации измерений вертикальных профилей океанской среды с помощью авто-

номных морских зондов, предназначенных для использования в оперативной океаноло-

гии и на флоте. 

Леонид Андреевич продолжает работать в Морском институте СевГУ на кафедре 

«Судовое электрооборудование» в должности профессора, совмещая преподавание с 

научной работой в Институте природно-технических систем в должности главного науч-

ного сотрудника. Активно участвует в подготовке и аттестации научных кадров высшей 

квалификации, работая в диссертационных советах при СевГУ и ЧВВМУ им. П.С. Нахи-

мова. Является членом редакционной коллегии научного журнала «Системы контроля 

окружающей среды», а также научного журнала «Автоматизация и измерения в машино-

приборостроении». Общественная деятельность связана с членством в Русском географи-

ческом обществе. Он автор 231 публикации, 4 Авторских свидетельства, патента и моно-

графии. Имеет грамоты и благодарности от Минобрнауки, Администрации г. Севастопо-

ля, руководства СевГУ и ЧВВМУ им. П.С. Нахимова. 

Члены редколлегии журнала «Системы контроля окружающей среды» от души по-

здравляют Леонида Андреевича с замечательным юбилеем и желают ему здоровья, дол-

голетия и дальнейших творческих успехов.  

Редакционная  коллегия 


